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Energie nutzen

Softrobotik

Wiebke Arps

Die Softrobatik ist ein Zukunftsthe [ nden Perspektiven fiir innovative An-
eln Sie mit diesen Materialien neben fachlichen
rufsarientierung. Die Lernenden gewinnen
=r Motivation Uber Anforderungen und Technologien
etischen Grundlagen von Physiologie und Bionik trainie-
entierteil durch Bau und Test eines Funktionsmodells in

KOMPETENZPROFIL

Klassenstufe: a/10
Dauer: 6 Unterrichtsstunden
Kompetenzen: 1. Argumentationskompetenz; 2. Fachkompetenz;
3. Prasentationskompetenz
Inhalt: Harte Roboter versus Softrobotik, Physiologie, Bionik, kiinstliche

Muskeln, Softroboter und ihre Anwendungen
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Auf einen Blick

Bendtigte Materialien
= laptop/PC/Tablet/Smartphone mit Internetzugang
+ Dokumentenkamera/Beamer/OH-Projektor
= Gruppe A:

O 1 Papier-Trinkhalm

O 2 Kartonstreifen A: 25 mm - 60 mm

O 1 Kartonstreifen B: 30 mm - 100 mm

O 1 Kartonstreifen C: 10 mm - 50 mm
+ Gruppe B:

O 3 PapierTrinkhalme

O 1 leere, saubere Verpackung von 500 g

Quark, alternativ Plastikbecher von
500 g Pudding, Kefir o. A.

= Gruppe C:

O Etwa 150 cm reilifestes Garn

O 3kleine Kabelbinder 80+ 2,5 mm

O Geodreieck
- GruppeD:

O 1 Zeitungspapier in etwa DIN A5

O 1Trinkbecher aus Papier

O 1 leerer, sauberer Margarinebecher o. A.
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O

Heilkleber oder Klebestift
Geodrejeck

Stift

Schere, Messer

Geodreieck
Folienstift
Schere
Heilkleber

Schere
Heilkkleber

Einstieg
Thema:
M1
Bendtigt:
Erarbeitung
Thema:
M2 oftrobotik?
O Laptop/PC/Tablet/Smartphone mit Internetzugang
O Dokumentenkamera/Beamer/OH-Projektor
Thema: Uberblick zur Physiologie mit Aufbau und Funktion von Skelettmuskeln,
sowie Grundlagen der Bionik und Praxisteil mit Experiment
M3a Theaorie: Vion der Physiologie zur Bionik
M 3b Praxis: Einfaches Funktionsmodell einer Hand
Bendtigt: O Dokumentenkamera/Beamer/OH-Projektor

O Bastelmaterialien und Werkzeug je Gruppe A, B, C, D wie oben beschrieben
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Thema: Uberblick und Definition von kiinstlichen Muskeln sowie typische Bei-
spiele technischer Umsetzung von kiinstlichen Muskeln

M4 Kinstliche Muskeln —Was ist das?

Benotigt: O Laptop/PC/Tablet/Smartphone mit Internetzugang
O Dokumentenkamera/Beamer/OH-Projektor

Thema: Uberblick zu den Haupteinsatzgebieten von Softrobotern und Vorstellung
konkreter Einzelprojekte zur Softrobotik

M5 Hier kommen die Softroboter!

Bendtigt: O Laptop/PC/Tablet/Smartphone mit Internetzugang

O Dokumentenkamera/Beamer/OH-Projektor

M6 LEK: Von der Natur inspiriert — Softroboti
Bendtigt: O Dokumentenkamera/Beamer/@H-Proj
Erklarung zu den Symbolen

nn nicht anders ausgewiesen,

Dieses Symbol markiert differenzi
befinden sich die Materi i

@ leichtes Nivea eres Niveau @ schwieriges Niveau
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,Harte Roboter”: Ein virtueller Messebesuch

Aufgabe 1

a) Recherchiertin eurer Gruppe A bis D
im Internet zu 2weit mit eurer Lern-
partnerin oder eurem Lernpartner jeweils
den zu den virtuellen ,Messestanden”
angegebenen Link und lest die ent-
sprechenden Informationen aufmerksam
durch.

Internet-Links zu den Robotern in der © alvarez/E+/Getty Images
~Messehalle”

1 https:fraabe.click/M1Linkl

2 https:fraabe.click/M1Link2

3 https:fraabe.click/M1Link3

4 https:{raabe.click/M1Link4

b) Fasst die Informationen zusammen und tragt die Fakten stich Tabelle ,Roboter-
Steckbrief” jeweils in der passenden Zeile ein.

Roboter-Steckbrief

Name bzw. Bezeichnung

Herausragende Eigenschaft des Robote

Kurzbeschreibung

Hersteller und A

) Stellt eure Ergebnisse vor der Klasse vor,
d) Erdrtert abschliefend in einer gemeinsamen Diskussion aller Gruppen A bis D zusammen-
fassend die Vior- und Nachteile aller Roboter,
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